Als universelles Transportmittel werden Laufkrane traditionell fir
eine Vielzahl von Aufgaben eingesetzt. Den Vorteilen des flexiblen,
flurfreien Materialtransportes steht der hohe Personalaufwand fir
die Kranbedienung entgegen. Wirtschaftliche Zwange zur
Rationalisierung des Materialflusses machen die Automatisierung
von Kranen notwendig.
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